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SIEMENS

SINAMICS V20 — Genel Ozellikler

SINAMICS V20 - Genel Ozellikler

Kolay Montaj
Dort farkli gévde buyuklagu ile 0,12 kW — 15 kW gug¢ araliginda

Duvara veya panoya yan yana montaj (pano i¢i montajda sogutucu kismini pano disina
cikarabilme imkani)

Danhili USS ve MODBUS RTU haberlesme

7.5 kKW - 15 kW aras! dahili frenleme modall

Kolay Kullanim

Besleme gerilimine ihtiyag duymadan parametre yikleyebilme imkani

Dahili kontrol ve uygulama makrolari

Koétl sebeke sartlarinda bile “Kesintisiz Galisma Modu” ( Keep Runnig Mode )

Genis besleme gerilim araligi, gelistiriimis sogutma yapisi ve vernikli kartlar ile zor ¢calisma
sartlarina karsi tam dayaniklilik

Dahili temel operator paneli
Kolay Tasarruf

V/f ve V?/ficin ECO ¢alisma modu
PID caligmada uyku modu

Ortak DC bara baglantisi
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SINAMICS V20 — Genel Ozellikler

Terminal Yapisi

A Kasa Sinamics V20

Genigleme Portu

Kontrol Terminalleri
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Glig Besleme Terminalleri
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SIEMENS

SINAMICS V20
Sistem Parametrelerine Giris

Parametreler, cihaz lizerindeki Temel Operatér Paneli (BOP) vasitasiyla degistirilebilirler.

Makro secimleri, parametreler, stricinin kalkis-durus rampa sdreleri, minimum ve maksimum
frekanslari vb. gibi arzu edilen 6zellikler BOP vasitasiyla degistirilip ayarlanabilirler. Secilen
parametre numaralari ve bu parametrelerin degerleri secilen operatdr panelinin ekraninda goésterilir.
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Notlar

+ A ve V digmelerine anlik olarak basarsaniz, dederler kademeli olarak degisir. Digmeleri basili
konumda daha uzun bir sire tutarsaniz, degerler hizl bir sekilde disey formattta kayarlar.

¢ Parametre tablolarinda:'C’ Parametreler, sadece hizli devreye alma islemi esnasinda (6rnegin,
P0010 = 0 ise) degistirilebilirler..

‘U’ Parametrelerin, galisma esnasinda degistirilebilecegini gbsterir.

Kalan diger parametrelerin tamami yalnizca inverter durduruldugunda degistirilebilir.

¢ Sadece okunabilen 6zellikte olan parametreler, P yerine r ile gbsterilirler.

¢ P0010 parametresi, “hizli devreye alma” iglemini baslatir.

¢ P0010 parametresine erisildikten sonra PO010=0 ayar yapiimadig! takdirde, inverter
calismayacaktir. P3900 > 0 ise, bu fonksiyon otomatik olarak uygulanir.

+ P0004, fonksiyonlarina gére parametrelere erisimi saglayan bir filtre gérevi yapmaktadir.



SIEMENS

SINAMICS V20
Sistem Parametrelerine Giris

Erisim Seviyeleri

P0003 parametresi vasitasiyla secilebilen Standart, Genisletilmis, Uzman ve Bakim olmak Uzere
kullanici tarafindan erigilmesi mimkin olan dért seviye bulunmaktadir. Bir gok uygulama alani igin
Standart ve Genisletiimis parametreler yeterlidir.

Her fonksiyonel grup igerisinde bulunan parametrelerin numarasi, PO003 parametresinde
ayarlanmis olan erigim seviyesine baglidir.

P0003 = 3 yapilarak tim parametreleri gérmek mimkindar.

Durum Gostergesi

Stop

Auto/Hand
Start Fonksiyon

‘TOK
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SINAMICS V20 — Genel Ozellikler
Hizli Devreye Alma

SIEMENS

Sinamics V20’ ye ilk eneriji verildiginde sirasiyla; motor bilgileri, kontrol makrosu, uygulama

makrosu ve temel ayarlar girilerek hizli devreye alma iglemi bitirilir.
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SINAMICS V20
Hizli Devreye Alma - Temel Parametreler-1

SIEMENS

Parametre listesi Gzerinden hizli devreye alma iglemi gerceklestiriimek istendiginde ise
asagidaki adimlar takip edilmelidir.

Temel Parametreler |Agiklama Degerler
P0003 Parametre Erisim Seviyesi 3 : Tam parametrelere erisim
PO010 Devreye alma 1: Hizh devreye almaya baslama
PO100 50/60 Hz Secenedi 0: Europe [kW], 50 Hz (fabrika ayarai)
1: Kuzey Amerika [hp]. 60 Hz
2: Kuzey Amerika [kW], 60 Hz
P0304[0] Nominal Motor Gerilimi
P0305[0] Nominal Motor Akimi
P0307[0] Nominal Motor Giicl
P0308[0] Motor Giig Faktéri
P0309[0] Motor Verimi
P0310[0] Motor Frekansi
P0311[0] Motor Devri
P0335[0] Motor Sogutma Tipi 0: Self-cooled (fabrika ayan)
1: Cebri sofutma
P0640[0] Motor Asin Yiklenme Faktéri, % [150 ( fabrika ayar )
P0700[0...2] Start Kaynad) 1: Operator panel (fabrika ayan)
2: Klemens
5: USS/ MODBUS RS485
P1000[0] Hiz Bilgisi Kaynad 0: Hiz bilgisi aktif degil
1: MOP hiz bilgisi
2: 1. Analog giristen hiz bilgisi
3: Sabit frekans hiz bilgisi
5: USS hiz bilgisi
7: 2.Analog giristen hiz bilgisi
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SIEMENS

SINAMICS V20
Hizli Devreye Alma - Temel Parametreler-2

Temel Parametreler |Agiklama Dedgerler
P1080[0] Minumum Frekans
P1082[O] Maximum Frekans
20[0] Kalkis Rampa Saresi
21[0] Durus Rampa Siiresi
P1 300[0] Kontrol Modu, V/F Edrisi : Vit lineer edri ( fabrika ayan )
Vit FCC
: Vit parabolik

: Vit programlanabilir

: Vit lineer eco

Vit tekstil uygulamalar

. Vit tekstil uygulamalarn FCC

: Vit parabolik eco

19: V/f bagimsiz gerilim set bilgisi

P3900 Hizli Devreye Almay) Bitirme 1: Hizli devreye almayi sonlardirma ( fabrika reset ile )
2: Hizl devreye almayi sonlardirma

3: Hizli devreye almayi sonlardirma ( sadece motor parametreleri )
P1900 Motor 1D 0: Akitif degil

2: Motor 1D aktif { motor dénmez iken )

=L@ R LD DD =D

P1900 parametresi aktif edildiginde A541 alarmi Uretilir ve ilk start ile birlikte
motor bilgileri okunmaya baslar. (Motor ID) Bu durumda motor dénmeyecektir.
Bu test birka¢ dakika surebilir. E§er motor tarafinda bir problem var ise

cihaz hata verir.

Page 9



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

Kontrol makrolari Cn kisaltmasi ile ifade edilir.

Kontrol makro ayari hizli devreye alma esnasinda tek bir sefer igin girilir.
Sonradan kontrol makro ayari degistiriimek istendiginde siriclye reset atip
istenen yeni makro ayari hizli devreye alma iglemi ile tekrar gerilmelidir.

SIEMENS

Panel Ornek Gésterim

Kontrol Makrosu |Aciklama

Cn000 Fabrika ayar

Cn001 Temel Operatdr Paneli ile Kontrol ( BOP Kontrol )
Cn002 Terminal Kontrol

Cn003 Sabit Frekans Calisma

Cn004 Sabit Frekans Binary Calisma

Cn005 Sabit ve Analog Giris ile Calisma

Cn006 Harici Push Butonlar ile Calisma

Cn007 Harici Push Butonlar ve Analog Giris ile Calisma
Cn008 PID Kontrol ( Setpoint Analog Girig ile )

Cn009 PID Kontrol ( Setpoint Sabit Deger ile )

Cn010 USS Kontrol

Cn011 Modbus Kontrol

-Ln000

CAO0!

Kontrol makrosunun yanindaki
oldugunu gobsterir.

"-" isareti segilen makro
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SIEMENS

SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

Kontrol Makrosu Ayari :

Suiriclye enerji verip motor bilgileri girildikten sonra kontrol makrosu secilerek
uygulama makrosu adimina gegilir.

"-" isareti gecgerli makroyu gosterir

oo ! Al (>29
Motor Bilgileri |
| | y | 29
M| (=25) :
| A [(<2s)
CKontroIMakrosu )Er}"[nﬂﬂﬂ » CaOO!|...|CaDII
¥ <29
M| (<25)
0K | (<2s)
L 4 T v
@ygulama MacrosD‘ (- Crixxx) Gegerli Secilmis Makro
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

1 2 3 5§ B 9 10 M 12 13 14
10V Al1 Al2Z OV DI1 DI2 DI3 DM DIC 24V OV
|
[ o DO2
oV ——
AO+AO— DD'I+ Do1- ] P+ N-
6 19 6 7
f‘_‘\
A.nalog Cikag Hole Cikagi Role Cikisi
Hiz Siriicli Devrede  Sdriicd Anza
0=~20mA=
0~50/80Hz
0~10V= =2 Start/ Stop

0-50/60Hz Ters Yan

= Hata Reset
~"o— Jog lleri
i1 12 {13 |14

10V Al1 A2 DV DI1 DI2 DI3 Di4 DIC 24\! o/

r—— DOZ
oV oV S
AD+ AD- DO1+ DO1- F’+ M-

[4 F _]'55 6
(N &)

Analog Gikig Rale Gikagi Rale Cikigi
Hiz SorGch Devrede  Sordcd Anza
0-20 mA=

0~ 50/60Hz

PNP
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SIEMENS

Cn001

Temel Operatér Paneli ile
Kontrol
( BOP Kontrol )

Cn002
Analog Terminal Kontrol

1,2 ve 5 nolu uclara
potansiyometre
baglanabilir.

8 ve 13 nolu klemensler
kdpri edildiginde cihaz
start alir.

12 ve 14 nolu klemensler
arasinda kdpru olmalidir.



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

a Start / Stop
i Yavas Hiz
~e— OrtaHiz
"o Ylksek Hiz
11 12 13 |14

I._ —_—
ov o
AO+ AQ- DO1+ DO1- P+ N-
S S S
16 6 7

(N
Analog Cikig Rale Gikis Rale Cikisi
Hiz S0rich Devrede  Sirlicd Anza
0=-20mAs=
-50/60 Hz

— - . i
Sabit Hiz, Bit 0

Sl | Sabit Hiz, Bit 1
«——— Sabit Hiz, Bit 2

~»—— Sabit Hiz, Bit 3
1 2 3 5 |8 |9 o |11 [12 H3

10V Al AIZ D‘[u" DI1 DIZ DI3 D4 DIC 24V OV

[——

DO2

(1Y ov =8
AD+ AD- DO1+ DO1- P+ M-
o1 por- | [ 17
4 5 L[16 B 7] 1 19
[ [P 1
i —
® Q R

Analog Cikig  Réle Gikigi Rale Cikisi
Hiz Sorich Devrede  Sarlicd Anza
0-20mA=

0~50/60Hz
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Cn003
Sabit Frekans Galisma

8 ve 13 nolu klemensler
kdpri edildiginde cihaz
start alir.

9, 10 ve 11 nolu
klemenslerden sabit
frekanslar ¢agirilir.

Sabit frekanslar 1001, 1002
ve 1003 nolu parametrelere
girilir.

Cn004

Sabit Frekans
Binary Calisma

Aktif olan sabit frekans
bitlerine gére 16 farkli sabit
frekans tanimlanabilir.



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

0-50/60Hz B 2:}”1 stm1p
= it Hiz
—"V\y f _
A +«—— Sabit Hiz 2

= Hata Reset

11 Eﬂ 14

10V Al1 AI2 nwl;f DI1 DI2 DI3 DI4 DIC 24V OV

[——

oV
AD+ AO-

ov
DO1+ DO1-

Analog Cikig Rale C|klg| Rale C;k|g|
Hiz S0rich Devrede  Sirlicd Anza
0~-20mA=
O~50/60 Hz
i Enable / Stop
T- Start Pulse

Hiz Arttirma
iz Hiz Azaltma
1 2 3 5 )8 J9 10 [11 [12 [13 [

10V Al1 Al2 D‘IU' DI1 D2 DI3 DI4 BIC 24V OV

r—— DOZ
0V o/ -
AD+ AD- DO+ DO1- P+ N-
5[5 .]i5 |16 17 8 |19 & 7
220V §
® T . ®)
Analog Cikig Rale Gikigi Rale Cikisi
Hiz Siriicl Devrede Sarocd Anza
0-20mA=
0~-50/60Hz
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Cn005

Analog + Sabit Frekans
Galisma

Sabit frekanslar devrede
iken analog giris devre disi
kalir.

Sabit frekanslar aktif degil

ise hiz bilgisi analog
giristen alinir.

Cn006

Harici Push Butonlar ile
Galisma

DI1 aktif iken DI2’ den
pulse ile start verilir.

DI3’ den hiz arttirmi, DI4’
den hiz azaltimi yapilir.

Stop DI1’ den verilir.



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

0-10Vv= T
-]

Enable / Stop

Sada Start Pulse

—| Hata Rest Pulse
3 |5 |8 Jog mo |1 [12 [13 |14

Sola Start Pulse

PID

10V Al1 AI2 D’i;’ DI1 DI2 DI3 DI4 DIC

10V Al1 A2 D‘I\-‘ DI1 DI2 DI3 DM DIC 24V OV
b= DOZ
ov ov —

AO+AO- DO1+ DO1- ' P+ N-
& 5 .15 |18 17 18 |1 g
220V

Analog Gikig Rale Cikas: Rale Cikigi
Hiz Soriici Devrede  SOrGcd Anza
0~20mA=
0~50/60Hz
0~ 20 mA s
Aktoel Deder Start / Stop

Hata Reset Pulse

'13 14

24V OV

B D02
oV oV —
P+ bj_
+[15 1 19 £ 7
- 230%
M./' —l__@
Analog Cikag  Réle Gikigi Rale Cikigi
Hiz Sarich Devrede  Sirilcd Anza
0-~20mA= PID controller
0--50 /B0 Hz
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SIEMENS

Cn007

Harici Push Butonlar ile
Analog Kontrol Calisma

DI1 aktif iken DI2’ den veya
DIN3’ den pulse ile start
verilir.

Hiz bilgisi analog giristen
alinir.

Stop DI1’ den verilir.

Cn008

Analog Referans ile PID
Kontrol



SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Kontrol Makrolari

1 2 3 &5 8 810 1 12 153 #©4
10V A1 AlZ 0V DI1 DI2 DI3 Di4 DIC 24V OV

P ——

ov ) oV
AD+AD- DO1+ DOM-

F+ N-

A Rale Cikagi Rale

Hnl:bﬂ Gies Surtch Devreds Siuﬂc?.: :Ellza RS-485 USS
0-20mA= ON/OFF,Hiz
0~50/60Hz

10V Al AI2 ﬂ DI1 DI2 DI3 D4 DIC v

o=

ov oV
AO+ AOQ- DO1+ DO1- P+ N-
H LB (16 1 6 |7
= 220V
& T

Analog Cikis pale Giks: Rale Cikug:
Hez Sorich Devrede  Soricd Anza R3-485 MODBUS RTU
0-20mA= ON / OFF.Hiz

0~-50/80Hz
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SIEMENS

Cn010
USS Kontrol

Cn011

Modbus RTU Kontrol



SIEMENS

SINAMICS V20
Analog Giriglerin Kullanimi

Analog girisler calisma kosullarina gére esnek bir sekilde skale edilebilir.

Analog girisler genellikle hiz referansi olarak kullanilsada; tork referansi, PID
geribeslemesi gibi baska bir cok amacla da kullanilabilir.

Analog giris olarak tanimlanan degerler % olarak ifade edilir.
(Hz veya rpm olarak degil.)

Analog girisi gerilimden akima gevirmek igin sadece P0756 parametresini degistirmek
yeterlidir.

Analog inputs

Muhtemel Ayarlar ( P0756 icin ) :

0 :Tek kutuplu (unipolar) gerilim girigi (0 / +10 V)

1 : lzlemeli tek kutuplu gerilim girisi (0 / 10 V)

2 :Tek kutuplu akim girigi (0 / 20 mA)

3 : Izlemeli tek kutuplu akim girigi (0 / 20 mA)

4 : |ki kutuplu (bipolar) gerilim girigi (-10 V/ +10 V)

S e B e e e e e e )
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SINAMICS V20
Analog Giriglerin Kullanimi

Analog girisleri skale eden parametreler :

P757: X1 (V or mA)
P758: Y1 (%)

P759: X2 (V or mA)
P760: Y2 (%)

P761: 6l0 band (V or mA)

4 - 20mA avari icin

Analog giris 1 kullaniliyorsa ( 2-5 nolu uglar)

P0756.0 2 Analog Giris 0-20mA seg¢imi
P0757.0 4 4mA skalasi
P0761.0 4 Olibant_4mA

Analog giris 2 kullaniliyorsa ( 3-5 nolu uglar)

P0756.1 2 Analog Giris 0-20mA segimi
P0757.1 4 4mA skalasi
P0761.1 4  Olibant_4mA
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Fabrika cikis ayarlari :

P757 =0V
P758 = %0
P759 =10V
P760 = %100

%100

SIEMENS

(X2;Y2)

(X1;Y1)



SIEMENS

SINAMICS V20
Analog ve Dijital Cikiglarin Kullanimi

Analog Cikis
Parametre Terminal |[Alabilecegi degerler |Tanim
P0O771 45 21|hiz
{ 0-20mA ) 24|frekans
25|gerilim
27 |akim

Analog cikig, 0...20 mA arahginda bir akim cikigi olarak tasarlanmistir.

0...10 V araliginda gerilim gikisi i¢in terminallere 500 Ohm’ luk harici direng baglanmalidir.

Dijital Cikiglar
Parametre (Terminal Dijital Cikig Alabilecegi degerler
P0731 15/16 DO1 52.2 galisma
P0732 17/18/19 DO2 52.3 ariza
52.7 alarm

15/16 nolu terminal normalde acgik kontaktir. (NO) / Transistor cikisi (24V)

17 nolu terminal normalde kapali (NC), 18 nolu terminal normalde agik (NO) kontaktir / Réle ¢ikisi (24V)

19 nolu terminal ortak besleme ucudur.
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

Uygulama makrolari AP kisaltmasi ile ifade edilir.

Uygulama makro ayari hizli devreye alma esnasinda tek bir sefer icin girilir.
Sonradan uygulama makro ayari degistiriimek istendiginde slriicliye reset atip
istenen yeni makro ayari hizli devreye alma iglemi ile tekrar gerilmelidir.

Uygulama Makrosu

Aciklama

Panel Ornek Gosterim

AP000

Fabrika Ayar _ Uygulama Makrosu segili degil

AP010 Basit Pompa Uygulamasi
AP020 Basit Fan Uygulamasi
AP021 Kompresér Uygulamasi
AP030 Konveydr Uygulamasi

-RPOODO

Eha)E

Fan Macro
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

APO010 - Basit Pompa Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler |Parametre Tanimi Fabrika Ayan|AP010 icin aldign deger |Aciklama
P1080[0] Minumum Frekans 0 15 Pompa icin minumum hiz degeri tanimlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 7 /f edrisi ( ECO mod )
P1110[0] Negatif Frekans Set Bilgisi Engelleme 0 1 Pompanin ters yone donmesini engelleme
P1210[0] Otomatik Restart 1 2 Enerji agilip kapandiginda otomatik hata reset
P1120[0] Kalkis Bampa Siresi 10 10 Kalkis rampa siiresi
P1121]0] Durus Rampa Siresi 10 10 Durug rampa siresi

e

i

Centrifugal pumps

Reciprocating pumps
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Rotary pumps




SIEMENS

SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi
Uygulama Makrolari

AP020 - Basit Fan Uygulamasi

Parametreler [Parametre Tanimi Fabrika Ayan|AP020 icin aldigi deger |Aciklama

P1080[0] Minumum Frekans ] 20 Fan igin minumum hiz degeri tanimlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 7 \/f edrisi ( ECO mod )

P1110[0] MNegatif Frekans Set Bilgisi Engelleme ] 1 Fanin ters ydne dénmesini engelleme
P1200[0] Dénerken Kalkis 0 2 Start ile birlikte dénen fani yakalama
P1210[0] Otomatik Restart 1 2 Enerji agiip kapandidinda otomatik hata reset
P1120[0] Kalkis Rampa Siiresi 10 10 Kalkis rampa silresi

P1121[0] Durus Rampa Siresi 10 20 Durus rampa siresi

Radial fans Axial fan
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SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi

Uygulama Makrolari

AP021 - Kompresér Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler|Parametre Tanimi Fabrika Ayar1 |AP021 Icin aldigl deger |Aciklama

P1080[0] Minumum Frekans 0 10 Kompresdr igin minumum hiz degeri tamimlama
P1300[0] Kontrol Modu 0 0 Lineer V/f edrisi

P1312[0] Kalkis Giclendirmesi 0 30 Kolay kalkis igin ilk start aninda ek giclendirme
P1310[0] Surekli Giglendirme 50 50 Surekli Giglendirme

P1120[0] Kalkis Rampa Siresi 10 10 Kalkis rampa siresi

P1121[0] Durus Rampa Siresi 10 10 Durus rampa siresi

Refrigeration compressors
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Ajr compressors

Gas Compressors




SINAMICS V20
Makro Parametre Yapisi

Uygulama Makrolari

AP030 - Konveydr Uygulamasi

SIEMENS

Parametreler|Parametre Tanimi Fabrika Ayar1 |AP030 icin aldigl deger |Aciklama

P1300[0] Kontrol Modu 0 1 Lineer V/f egrisi FCC

P1312[0] Kalkis Glglendirmesi 0 30 Kolay kalkis igin ilk start aninda ek glglendirme
P1120[0] Kalkis Rampa Siresi 10 5 Kalkis rampa siresi

P1121]0] Durus Rampa Siresi 10 5 Durus rampa siresi
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

« ECO Modu ( P1300=4/7)

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile ¢ikis gerilimi kisilarak minumum girig gicu ile
calisilir. Hiz set bilgisi 5 sn boyunca degismez ise ¢ikis gerilimi en optimum noktada

ayarlanir.

energy saving

ECO fonksiyonu sayesinde ek enerji tasarrufu yapilabilmektedir.

W e 120% v —120%
100% 100%
__B80% _ BO%
ECO ECO
L= factor factor
f P f
ECO, linear ECO, quadratic

P1300 = 4 ( Lineer ECO) P1300 = 7 ( Parabolik ECO )

Kompresor & konveyor Fan & pompa uygulamalar igin
uygulamalari igin
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SIEMENS

SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

* Uyku Modu ( P2365)

Bu fonksiyon aktif edildiginde ( P2365 = 1) set edilen hiz, minumum frekansa ulastiginda
(P1080) belli bir zaman gecikmesiyle ( P2366) sirlict durusa gecirilir. Set edilen hiz tekrar
minumum frekansin Ustlne ciktiginda belli bir zaman gecikmesiyle ( P2367) motor tekrar start
alir.

Demand
frequency

I o I
FFMIN e m e e e e e e e e e e threshold
0 : ! | |
1
_ : ' L5
Fmin  pommmmm oo e e e
i
| i
i !
o |
1 1
H2366 | |
OFF delay | |
Output 1 ! 1
frequency F;‘EGE? '
1
i
i
1

0 ] , ! : :
1 I I 1 1 !
' e i /_= = !

Hibernation ! - Hibernation
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SINAMICS V20
Gelismis Fonksiyonlar

* Kesintisiz Calisma Modu ( P0503 )

Bu fonksiyon aktif edildiginde ( P0503=1) Sinamics V20, motoru durdurmadan hatalara karsi
maximum tolerans gdstererek ¢alismaya devam eder. Bu durumda hata rélesi cekmez.

Bu fonksiyonun aktif edilmesi ile asagidaki parametreler otomatik aktif olur ;

P0290 = 2 / inverter asiri yiklenme davranisi : Asiri yiklenme durumunda inverter ¢ikis frekans
ve akimini azaltir, gtivenli bélgede calismaya devam eder.

P1210 = 7 / Otomatik restart : Hatalara karsi otomatik restart aktif edilir. P1211 de girilen sayi
kadar hatalar resetlenmeye c¢aligilir. ( bu durumda start kontagdi kalici olmalidir.) P1211
parametresi maximum deneme sayisi olan 10’ a set edilir.

P1240 = 3 / Vdc-min kontroldr aktif. Sebeke gerilim disimlerinde motordaki enerjiyi kullanarak

sUriici, disuk gerilim hatasi vermeden, canli kalmaya ¢alisir. Bu durumda motor hizi azaltilarak
gereken enerji elde edilir.

Fonksiyon deaktif edildiginde ( P0503=0) yukaridaki parametreleri fabrika ayarina déner.

[ I
anch_|
I
E-;(-,‘I

SINAMICS V20 Motor

Page 27



SINAMICS V20

Hata Kodlari

SIEMENS

Hata Muhtemel Sebepler Teshis & Cozdam Yontemi Chuit
FOO01 » Motor glici (PO307) inverter guciine Asagldaknen kontrol edin: QOFF2
Asgin Akim {r0206) uygun dedil Motor gicu (P0207) inverter gucine (rl206)
»  Moaotor kablosunda kisa devre uygun olmaldir.
» Topraklama hatasi 2. Kablo uzunlugu simifan agilmamalidir.
3. Motor kablosu veya motorda Kisa devre veya
topraklama hatas! olmamalidir.
4. Motor parametreleri kullanilan motora uygun
olmalidir.
5. Stator direncinin dederi (P0350) dogru almahidir
6. Motorun rahatca galismasim engelleyecek
herhangi bir sey yapiimamal veya motor agin
yiklenmemelidir.
» Rampa siresini artinn
» Giglendirme seviyesini azaltin
FOO02 # DC-bara gerilimi (r0026) trip seviyesini Asadidakileri kontrol edin: OFF2
Asin Gerilim (P2172) asmakta 1. Besleme gerilimi (F0210) plakada gdsterilen
sinirlar iginde kalmaldir .
# Asin gerilim hatasi sebeke geriliminin gok | 2. DC-bara gerilim kontroldrd aktif durumda olmal
vilksek olmasi ya da matorun rejeneratif {P1240) ve dodru sekilde parametrelendiriimelidir.
calismas| durumunda gergeklesir. 3. Durus rampas) siresi (P1121) yikin ataletine
Rejeneratif ¢calisma, hizh durus rampalar wygun cimalidir.
wveya motorun aktif bir yik tarafindan 4. Gereken frenleme giici belittilen sinifar icinde
sirilmesi durumunda gergeklesir. kalmalidir.
NOTE
Yiksek ataletli yuklerde daha uzun rampa sireleri
gerekmektedir; aksi takdirde, frenleme direnci
kullaminiz.
FOOO3 » Ana besleme yetersiz. Asadidakileri kontrol edin: QOFF2
Diigiik gerilim » Belirtilen siniflar dizinda 5ok yik. 1. Besleme gerilimi (P0210) plakada gdsterilen
sinirlann iginde kalmahdir.
2. Cihazin beslemesi gegici anzalara veya
gerilimdeki dismelere maruz kalmamalidir.
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Hata Kodlari
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Foon4 » Havalandirma yetersiz Asa-;m;akileri kontrol edin: OFF2
Inverter Asir 7 Inverter caligirken fan déndyor olmahdir
Sicakhk = Ortam sicakhdl gok yiksek. # Pals frekans fabrika dederine ayarlanmalidir
# Ortam sicakhdl belittilen dederin dzerinde olabilir
» Mega Master icin ilave deder:
~ P94%9 = 1: Rectifiere asin sicaklk
» P949 =2: Ortam asin sicakhk
~» P949 =3: EBOX asin sicakhk
Fo00s » Inverter agin yiklenmis. Asadidakileri kontrol edin: OFF2
Inverter 12T = Kullamim orani ¢ok yliksek. 1. Yk kullanim orani belirtilen sinirlar icinde
= Mator gacd (PO307) inverterin glg kalmalidir.
kapasitesini (r0206) asiyor. 2. Motor gicu (P0307) inverter gucine (rl206)
wygun odmakhdir.
FOo11 » Maotor asin yuklenmis Asadidakileri kontrol edin: OFF1
Motor Asin Sicakhk 1. Yk kullanim orani dodru olmahdir
2. Motor nominal asin sicakliklan (P0626-P0G628)
dodmu olmaldir
3. Motor sicakhk ikaz seviyesi (POG04) uygun
clmahdir
Foo12 Inverter sicaklik sensdr kablosunda kopukluk OFF2
Inverter sicakhij
sinyal kayhi

Cihaz hata verdiginde ekranda x isareti belirir.

Hatayi resetlemek icin OK tusuna basiimahdir. Hatayi olusturan sebep ortadan kalkmissa hata

resetlenir.

Hata resetlenmiyorsa teshis ve ¢6zim yéntemleri béliminde énerilen kontroller yapilimalidir.
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SINAMICS V20
Fabrika Ayarlarina Donus

Ozellikle hiz kontrol cihazinin 8nceki ayarlari konusunda bilgimiz yok ise yeni uygulama
parametrelerini cihaza girmeden 6nce fabrika ayarlarina dénds faydali olacaktir.

Cihazin fabrika ayarlari;

- Panel ( BOP ) Kontrol
- Analog cikis : Hiz bilgisine atanmig
Réle 1 : Suriicl devrede
Réle 2 : Surlcl anza
- Hizlanma / Yavaslama rampa siresi = 10 s
- Cihaz gicinde 4 kutuplu Siemens motor bilgileri motor parametrelerine girilmis
- V/F egrisi = Lineer
- Motor Asirn Yuklenme Faktoéri =%150

Fabrika Ayarlarina D6niis Parametreleri

P10
P970

30

Il
—
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